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SMR-K, SMR-T,
SMR-H, SMR-B
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Wielofunkcyjny przekaznik czasowy

aoCcel

Charakterystyka

- wielofunkcyjny przekaznik przeznaczony do montazu w puszkach lub pod wy-
tacznikiem w obecnej elektroinstalacji (SMR-K, SMR-T - bez przewodu zerowego)

- komfortowe i proste rozwigzanie sterowania czasowego lub bistabilnego zamiast
standartowego tacznika

- ustawialny czas od 0.1 s do 10 dni podzielony jest na 10 zakreséw: (0.1s-1s/1s
-10s/0.0 min-1min/ 1 min-10 min/ 0.1 godz. - 1 godz./ 1 godz. - 10 godz. /
0.1 dnia - 1 dzierr / 1 dzierr - 10 dni / tylko ON / tylko OFF)

SMR-K

- 3-przewodowe podtaczenie, bez podiaczenia przewodu zerowego

- Moc wyjsciowa: 10 - 160 VA

- Dla funkgji produktu bez zarzutu konieczne jest mie¢ obcigzenie R, L lub C pomie-
dzy wejsciowym S i przewodu neutralnego

SMR-T

- 3-przewodowe podtaczenie, bez podiaczenia przewodu zerowego

- moc wyjsciowa: 10 - 160 VA

- Pomiedzy wejsciami S i przewodem neutralnym mozliwe jest podtaczenie dowol-
nego R, L lub obciazenia C, to nie jest warunek (na przeciwnie do SMR-K)

SMR-H
- 4-przewodowe podtaczenie
- Moc wyjsciowa: 0 - 200 VA

SMR-B

- 4-przewodowe podtaczenie

- 10 funkgji

- zestyk wyjsciowy 1x 16 A /4000 VA, 250 V AC1

- pozwala taczy¢ swietlowki i zarowki energooszczedne (obcigzenie pojemnoscio-
we)

- zalecany do taczenia wiekszych obcigzen jak SMR-K, SMR-T, SMR-H, np przekaznik
bistabilny, automat schodowy, zataczanie ogrzewania w tazienkach

- niezaleznie galwanicznie oddzielone wejscie AC/DC 5 - 250 V, np. do sterowania
systemu alarmowego

Opis urzadzenia

Podtaczenie
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SMR-K SMR-T

Typowe podtaczenie SMR-K
- timer wentylatora

Sterowanie wentylacji w
zaleznosci od oswietlenia

SMR-H SMR-H

Typowe podfaczenia SMR-H  Sterowanie wentylacji w
- timer o$wietlenia zaleznosci od oswietlenia

Wejscie dla zewn. napiecia
sterujgcego AC/DC5-250V

Uwaga: Produkty SMR-K, SMR-T, SMR-H przeznaczone sa do podiaczania obcigzen
pojemnosciowych (Swietléwki energooszczedne i lampy LED z obcigzeniem pojem-
nosciowy, itp.), przeznaczone sa réwniez do podfaczania obcigzen rezystancyjnych i
indukcyjnych (zaréwki, wentylatory, itp.). W przypadku innych typow obcigzenia nale-
zy zastosowac¢ SMR-B z wyjsciem przekaznikowym. Do tego wyjscia mozna podtaczac
obcigzenie R, L lub C - wartosci podane w zatgczniku.

SMR-H SMR-B

1. Sygnalizacja wyjscia

2. Grube nastawianie czasu

3. Delikatne nastawianie czasu
4. Ustawienie funkgji

5. Przewod zerowy

6. Klawisz (przycisk)

7.Faza

8. Wyjscie dla urzadzenia

9. Bezpiecznik wymienny

10. Galwanicznie oddzielone wej. sterujace
AC/DC5-250V
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Dane techniczne

Funkcje

llos¢ funkgji:

SMR-K SMR-T
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SMR-H

SMR-B
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Podtaczenie:

3-przewodowe, bez “ZERA” |

4- przewodowe, z“ZEREM”
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a) Op6zniony STOP sterowany poczatkiem impul-

Napiecie zasilania:

AC230V/50-60Hz

Pobér mocy (w spoczynku /

przy maks. obcigzeniu): 0.8/3VA max.1/1VA
Tolerancja napiecia zasilania: -159%; +10 %
Zakresy czasowe: 0.1s-10dni
Ustawienie czasu: przetacznikiem obrotowym
Odchylenie czasu: 10 % - przy ustawieniu mechanicznym
Doktadnos¢ powtorzen: 2 % - stabilnos¢ wartosci ustawionej
Wspdtczynnik temperatury: 0.1 %/ °C, wartos¢ bazowa = 20 °C
Wyjscie
llos¢ i rodzaj stykow: 1x triak 1x zwierny (AgSnO,)
Obcigzenie rezystancyjne: 10-160VA 0-200VA 16 A125/250V AC1
Obcigzenie pojemnosciowe: 10-100VA 0-100VA 8 A 250V AC (cos ¢ > 0.4)
Sterowanie
Napiecie sterowania: AC230V,
AC 230V UNI - 5-250V AC/DC
Prad: 25 pA 3mA
Diugos¢ impulsu sterujacego: min. 50 ms / maks. nieograniczona
Podtaczenie lamp podswietlenia: X Tak
Maks. pojemnos¢ podtaczo-
nych lamp podswietlenia k 230V - maks. ilos¢ 50 szt.
zacisku sterujgcemu: X (mierzone z jarzeniéwka 0.68 mA / 230V AC)
Inne dane
Temperatura pracy: 0..50°C
Pozycja robocza: dowolny

Montaz:

luzne na przewodach doprowadzajacych

Stopien ochrony obudowy:

1P30 w zwyktych warunkach

Kategoria przepieciowa:

Stopien zanieczyszczenia: 2

Bezpiecznik: F1A/250V X

Podtaczenie 3x przewdd CY, 0.75 mm?/ 4x przewod CY, 0.75 mm? /| 2x przewdd CY, 0.75 mm?,
(przekrdj / dtugos¢): 90 mm 90 mm Px przewod CY,0.25 mm? /90 mm)|
Sygnalizacja w przycisku: X | maks. 10 maks. 20
Wymiary: 49 x49x 13 mm 49x49x21 mm
Waga: 279 | 279 289 53¢

Zgodnos¢ z normami: EN 61812-1

Ostrzezenie

Urzadzenie jest przeznaczone dla podfaczen z sieciami 1-fazowymi AC 230 V i musi by¢ zainstalowane zgodnie z normami obowia-
zujacymi w danym kraju. Instalacja, podtaczenie, ustawienia i serwisowanie powinny by¢ przeprowadzane przez wykwalifikowane-
go elektryka, ktéry zna funkcjonowanie i parametry techniczne tego urzadzenia. Dla wtasciwej ochrony zaleca sie zamontowanie
odpowiedniego urzadzenia ochronnego na przednim panelu. Przed rozpoczeciem instalacji gtéwny wytacznik musi by¢ ustawiony
w pozycji “SWITCH OFF” oraz urzadzenie musi by¢ wytaczone z pradu. Nie nalezy instalowac urzadzenia w poblizu innych urzadzen
wysytajacych fale elektromagnetyczne. Dla wlasciwej instalacji urzadzenia potrzebne sa odpowiednie warunki dotyczace tempera-
tury otoczenia. Nalezy uzy¢ Srubokrentu 2 mm dla skonfigurowania parametréw urzadzenia. Urzgdzenie jest w petni elektroniczne
instalacja powinna zakonczyc sie sukcesem w wyniku postepowania zgodnie z ta instrukcja obstugi. Bezproblemowos¢ uzytkowa-
nia urzadzenia wynika réwniez z warunkéw transportu, sktadowania oraz sposobu obchodzenia sie z nim. W przypadku stwierdze-
nia jakichkolwiek wad badz usterek, braku elementéw lub znieksztatcenia prosimy nie instalowac urzadzenia tylko skontaktowac
sie ze sprzedawca. Produkt moze by¢ po czasie roboczy¢ ponownie przetwarzany.

su - Wyjscie zatgczy sie po nacisnieciu przycisku.
Kazde nastepne nacisniecie (maks. 5x) mnozy
czas zat. wyjscia. Dtugiu nacisniecie odfacza wyj-
Scie (>2s).

b) Opdzniony STOP sterowany koricem impulsu
- Wyjscie zataczy sie po nacisnieciu przycisku a
wytaczy po czasie t od jego zwolnienia.

c) Opdzniony STOP sterowany koricem impulsu
- Wyjscie zataczy sie na czas t po nacisnieciu i
zwolnieniu przycisku.

d) Praca cykliczna zaczynajaca sie impulsem - Wyj-
scie cyklicznie zatacza i wytacza sie w interwa-
fach czasowych t, koniec pracy nastepuje po
zwolnieniu przycisku.

e) Przedtuzenie zataczenia - Wyjscie zatgcza sie po
czasie t od nacisnigcia przycisku, a wylacza po
czasie t od jego zwolnienia.

f) Opdzniony start - Wyjscie witacza sie po czasie
t od nacisniecia przycisku a wytacza po jego
zwolnieniu.

g) Przekaznik bistabilny - Wyjscie zatgcza sie po
pierwszym nacisnieciu przycisku a wylacza po
kolejnym nacisnieciu przycisku niezaleznie od
przerwy miedzy kolejnymi nacisnieciami.
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h) Przekaznik bistabilny z op6Znieniem - Nacisnie-
cie przycisku zatacza a kolejne nacisniecie wyla-
cza wyjscie jesli nie uptynat ustalony czas t, jed-
nokrotne naci$niecie zalgcza wyjscie na czas t.
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i) Praca cykliczna zaczynajaca sie czasem opdznie-
nia - Wyjscie cyklicznie zatacza sie i wylacza, pra-
ca rozpoczyna sie po czasie opdznienia t.
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j) Opdzniony START po odtaczeniu - Wyjscie za-
facza sie po czasie opdznienia t od nacisniecia
przycisku a wyfacza po kolejnym nacisnieciu
(Funkcja tylko dla SMR-B).




